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Elektrik güç sistemlerinde kullanılan ölçüm cihazları ve data iletiminde kullanılan haberleşme 
sistemlerinden dolayı ihmal edilemeyecek büyüklükte zaman gecikmeleri gözlenmektedir. Bu 
zaman gecikmeleri sistemin dinamik performansını olumsuz etkilemekte ve kararsızlıklara 
neden olmaktadır. Bu yüksek lisans tez çalışması iki aşamadan oluşmaktadır. Birinci 
aşamasında; Yük Frekans Kontrol Sistemlerinde zaman gecikmesinin sistem kararlılığına etkisi 
Matlab/Simulink programı kullanılarak araştırılmıştır. İkinci aşamasında; jeneratör uyarma 
kontrol sistemlerinde ise literatürde bulunan Rekasius Metodu kullanılarak teorik olarak 
sistemin kararlı olacağı maksimum zaman gecikmesi hesaplanmış ve bulunan teorik sonuçlar 
Matlab/Simulink programı kullanılarak doğrulanmıştır. Simülasyon sonuçları ile teorik olarak 
hesaplanan maksimum zaman gecikmelerinin doğru bir şekilde hesaplandığı belirlenmiştir. 
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In electrical power systems, large time delays that cannot be ignored are observed because 
of measurement devices and communication systems used for data transfer. These time 
delays adversely affect the dynamic performance of the system and cause instabilities. This 
thesis includes two main sections. In the first section, the effect of time delays on the 
stability of load-frequency control systems are investigated by using Matlab/Simulink. In the 
second section, the delaymargins for stability are theoretically determined by using Rekasius 
method and theoretical results are verified by Matlab/Simulink. 


