N. 0. MUHENDISLIK FAKDLTESI MEKATRONIK MUHERDISLIGI BOLOMO

2018.2016 EGITIM-OGRETIM YILI BAHAR YARIVILI RAFTALIK DERS PROGRAML
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LOGRETIM
Saat 1 SINIF 2. SINIF 3. SINIF 4. SINIF
» | 330018 TORK DILI 11 (13) (D-203)
A 9251010 TORK DILI-0(13) (D-203) MOHENDISLIK MATEMATIGH (4XD-202)
2z  J1020.1105]  TEMEL ELEKTRIKELEKTRONIK GXD-203) MATEMATIG] (AXD-202)
A 11151200 TEMEL ELEKTRIK ELEKTRONIK (3XD-203) MUHENDISLIK MATEMATIGI (4XD-202)
R
T [1306.1345 MATEMATIK 1 (11)B-104,105,205 304) DINAMIK (3)(D-202) GERI BESLEMELI KONTROL SISTEMLER] (5XD-203) OLASILIK VE ISTATISTIK (10)B-101)
B |1335-14.40] MATEMATIK (1 1%B-104,105,205 304) DINAMIK (3XD-202) GERTBES] RORTROL CXD203) OLASILIK VE ISTATISTIX (10XB-101)
S 114501535 DINAMIK (3XD-202) GERI BES! KONTROL (3)X1-203) OLASILIK VE ISTATISTIK (10)B-101)
t 5.45-16.30 GER] BESLEMEL] KONTROL SISTEMLER] (5XD-203)
8.30-9.15 TEMEL ELEKTRIK-ELEKTRONIK (3XElk. Lab.) GIRISIMCILIK (Fen Ed. Konferans Sslon) _

s [92510.10 GIRISMCILIK (Fon Ed. Konferans Salonn) BILGISAYAR DESTEKLI IMALAT (4) (LAB2)

10.20-11.08 MATEMATIK -IL (11)(B-104,105,205 304) ELEKTRONIK (1)D-202) GIRISIMCILIK (Fon Ed. Konferans Salonu) BILGISAYAR DESTEKLI IMALAT (4) (LAB2)
A [1115-1200 MATEMATIK -1 (11)8-104,105,205 304) ELEKTRONIK (1XD-202) GIRISIMCHLIK (Fen Ed. Konferans Salonu) BILGISAYAR DESTEKLI TMALAT (4) (1 AB2)

ABANCI DIL 1 (14)1D-203)

FLEKTRIKSEL TAHRIK SSTEMLER] (XD203)

ABANCI DIL T (14XD-203)

HLEKTRIKSEL TAHRIK SISTEMLER] (7XD.203)

ABANCI DIL -II (14XD-203)

ELEKTRIKSEL TAHRIK SISTEMLERI (7)(D-203)

BITIRME TE21(1,234,5)

XB-104,105,205,304)

ELEKTRONIK KONTROL UNITES! TASARIMI (1)B-101)
ELEKTRONIK KONTROL UNITES! TASARIMI (1XB-101

BITIRME TEZI(1 2,3 4.5)

2510 TERMODINAMIK (2YD202)

1020-11.05 MATEMATIK - (11Y8-104,105,205,304) TERMODINAMIK (2)D-202) RISK YONETIMI(OXD-203)

11.15-12.00 MATEMATIK -1 (11(B-104,103,205,304) TERMODINAMIK (2XD-302) RISK YONETIMI(OXD-203)

13.00-1345 MUKAVEMET (4XD-202) ENDUSTRIYEL OTOMASYON (3XD-203)

1355-14.40 MUKAVEMET (4(D202) ENDUSTRIYEL OTOMASYON (3XD-203)

14.50-1535 ATATORK ILK. ve INK. TARTHI(15)D-206) MUKAVEMET (4)D-202) ENDUSTRIYEL OTOMASYON (3XD-203)

15.45-16.30) ATATORK ILK. ve INK. T. 135%D-206) "ENDUSTRIYEL OTOMASYON (0XD-203)
XB-104,105,305 304) LOJIK DEVRELER(XD-202) “AKISKARLAR MEKARIGI (2XD-203)

LOJIK DEVRELER(GXD-202)

XB-104,105,205,304)

AKSKANLAR
ARSKANLAR MERANIGLOXD203)_ |

"AKISKANLAR MEKANIGI (2XD-203)

BIYOELEKTRONIK VE SENSORLER (3)([B-301)
BIYOELEXTRONIK VE SENSORLER (3XB-301)
BIYOELEXTRONIK VE SENSORLER (3XB-301)

EIERTRONIK (1 XSkt 1ab

LOJK DEVRELER (7)Flektronik Lsb.}

ROPOTIGE GRIBDE0D |

SOSYAL SECMEL*

ROBOTIGE GIRIS(1)XB-301)

SOSYAL SECMEL 1+

ROBOTIGE GIRIS(1 XB-301)

4- Yrd. Dog. Dr. liyas KACAR

$ - Ogr.Gor. Dr. Mchmet Al EROGLU
6 - Yed. Dog. Dr. Kamil Fatth DILAVER
7 - Ofs. G, trabim YOCEL

- Yrd. Dog. Dr. Recep ZAN

9- Dog. Dr. Metin AKTAS

10- Yrd. Dog. Dr. Yusuf Kagan DEMIR

*
Dersier
Y24, Dog. Dr. Hoseyin KAPLAN Y-,umxaoyuE !Spor[’ (AMFL2XOg. Gor. Kamil CESUR)

12 - Fizik -l

Prof. Dr. Sefa ERTORK
Prof. Dr. Orhan YALCIN
Prof. Dr. Emin CADIRLI
Yed. Dos. Dr. Zafer NERGIZ.

Halk Oyunlan (D-102) (Ogr. Gor. Fatih UYAN)

Dogal Afetler ve Afet Egitimi (D-103) (Og. Gor. Nedim URCAN)

ik Yardim (D-104) (O Gor. Selma KESKIN)

Demokrasi ve Insan Haklan (D-105) (Dog. Dr. M. Serkan TAFLIOGLU
| Akademik Yazma (D-202) (Dos. Dr. Cahit Tagh CELIK)

Almanca (203) (Okutman Fahri SENER)

Betigim (D205) (Yrd. Dog. Dr. Perihan SIKER)

1300-13.45) MUHENDISLIK UYGULAMALARI (1XD-202) PROSES KONTROL (5XB-101)
13.55-14.40 MUHENDISLIK UYGULAMALARI (1D-202) PROSES KONTROL (SXB-101)
14.50.15.35, PROSES KONTROL (SXB-101)
15.45-16.30

OGRETIM ELEMANLARI 11 - Matematik -I 13- Ofr.Gec Somen BAYSAL ) Y

1 - Yrd. Dog. Dr. M. Kairgat YALCIN Dos. Dr. Adnan TUNA 14- Okt. Edapur SENGOL

2-Yrd. Dog. Dr. Omer Faruk SELAMET Dog. Dr. Dumug DAGHAN 15 - Okt. Meryem Nibat SAVRIM Yrd. Dog: Dr- Ml .

3. Dog. Dr. Necmettin KILING Dog. Dr. Ahmet EROGLU i Bom Bagkam Dekan



